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MODERNI TECHNOLOGIE
PRO MERENI DNA
VODNICH PLOCH

Pro zaznamenani hloubky a profilu dna vyuzivéme
dalkoveé fizenou merici lod HydroBoat 1200
vybavenou modernim jednopaprskovym sonarem
zaznamenavajicim hloubku a profil dna. V kombi-
naci s RTK GNSS urcujeme polohu kazdého
meére- ného bodu s centimetrovou presnosti.

Diky této moderni technologii nabizime presné
a rychlé mapovani dna vodnich ploch, které slouzi
jako podklad pro projektovani i realizaci staveb-
nich Gprav.

Namérena data nésledné zpracovavéme
do podoby digitalniho modelu terénu dna,
hloubkovych map & objemovych  vypoctl
sedimentd. Tyto vystupy jsou nepostradatelné pri
navrhu odbahnéni, Uprav brehd, revitalizace
vodnich tokd nebo stavebnich zéasazich do
vodnich dél a umoznuji investordm i projek-
tantim kvalifikovana rozhodovéni o dalSim

postupu.

HYDROBOAT
AUTONOMNI PLAVIDLO

> Sonar s rozsahem 0,2 - 200m
> Presné planovani trasy

> Rychlé a efektivni méreni

> Digitalni model terénu

Okamzita
pripravenost

Adaptivni pritok vody

Lod si udrzuje stabilni pozici a presne sleduje zvolenou trajektorii i v narocnejsich podminkach. Diky hydrodynamicky Gcinnému tvaru
trupu odolava vliivim proudu a vin a dokaZe spolehlivé pokracovat po predem definované trase. Tento design zajiStuje vySsi stabilitu,
hladsi chod a minimalizuje rusivé vlivy pri mereni v riiznych typech vodnich terénd.

Bezpecnost a spolehlivost
Bezpecny provoz plavidla v realném Case je zabezpecen diky zpracovani presnych dat o hloubce a poloze poskytovanych senzory
GNSS, IMU, sonarem, obrazem otocné kamery, radaru a navigacnich svéetel. Lod je tak chréanéna pred kolizemi i nasednutim na dno.



VYHODY NASi TECHNOLOGIE

HydroBoat prinasi moderni a efektivni zplsab, jak
rychle a presné ziskat podklady pro dpravy
a spravu vodnich ploch.

vyuZziti na rdznych typech vodnich dél
bezpecny provoz bez vstupu do vody
rychlé a efektivni mereni velkych ploch
presné vysledky diky kombinaci GNSS, IMU
a sonarového mereni

komplexni digitalni vystupy pro projektanty
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Mereni dna rybnikd, rek, jezer a plavebnich kamor

Tvorba digitalniho modelu teréenu dna (DMT)
Podklady pro projekty odbahnéni a revitalizace

Geodeticka data pro stavby a Gpravy vodnich toku

Presne vypocty objem( sedimentt a hloubkavych profill
Podklady pro vodopravni rozhodnuti

PROCES SBERU A ZPRACOVANI DAT

Po prijezdu na lokalitu provedeme Gvodni prazkum a naplanujeme trasu méreni. Lod nasledné vypluje na autonomni plavbu, pri které
sonar kontinualné sbird data o hloubce a tvaru dna. Diky systému automatického vyhybani se prekazkam je plavba bezpecna
i v clenitém prostredi, a jednotka IMU zajistuje plynulé méreni i pri kratkodobém vypadku GNSS signalu, napriklad pod mosty.

Po ukonceni sbéru probiha vyhodnoceni a zpracovani dat, redukce Sumu a tvorba digitalniho modelu terénu dna. Vysledek maze mit
podobu grid bodd nebo trojdhelnikové sité (TIN), ze které Ize déle generovat podrobné vrstevnice nebo podélné i pricné profily. Tento
model Ize pfimo porovnavat s projektovou dokumentaci a na jeho zékladé vytvaret hypsometrické mapy, objemové analyzy ¢i simulace
zmeén dna v ¢ase. Zpracovana data poskytuji presny a prehledny podklad pro rozhodovani, projektovani i samotnou realizaci vodohos-
podéarskych Gprav.



